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Ειςαγωγι 

 

Ρολλζσ μεγάλεσ ευρωπαϊκζσ πόλεισ και πρωτεφουςεσ κρατϊν είναι χτιςμζνεσ ςτισ 
όχκεσ ποταμϊν ι λιμνϊν. Ρολλοί ποταμοί ςτθν κεντρικι Ευρϊπθ χρθςιμοποιοφνται 
ωσ υδάτινοι δρόμοι, αφοφ είναι πλωτοί, και ςυνδζονται μεταξφ τουσ με διϊρυγεσ. 
Σιμερα ςε μεγάλο τμιμα τθσ Ευρϊπθσ θ επικοινωνία με ποταμόπλοια είναι 
ιδιαίτερα αναπτυγμζνθ. Για να είναι τα ποτάμια πλωτά, κα πρζπει να ζχουν 
ςθμαντικι παροχι νεροφ όλο τον χρόνο, να μθν παγϊνουν ςτθ διάρκεια του 
χειμϊνα και να μθν ζχουν ςτθ διαδρομι τουσ καταρράκτεσ. Ο Βόλγασ και ο 
Δοφναβθσ, τα δφο μεγαλφτερα ποτάμια τθσ Ευρϊπθσ, είναι πλωτά ςε όλο ςχεδόν το 
μικοσ τουσ. 

Ο Βόλγασ, ζνασ ποταμόσ γίγαντασ, είναι ιρεμοσ και με πλοφςια νερά. Πλθ θ 
διαδρομι του βρίςκεται ςτθ ωςία και ςτισ όχκεσ του φιλοξενεί δεκάδεσ ρωςικζσ 
πόλεισ. Φράγματα που ζχουν καταςκευαςτεί κατά μικοσ τθσ διαδρομισ του 
επιτρζπουν τθν παραγωγι θλεκτρικισ ενζργειασ, ενϊ ζχουν δθμιουργθκεί και πολφ 
μεγάλεσ ςε ζκταςθ τεχνθτζσ λίμνεσ (ταμιευτιρεσ), που χρθςιμεφουν ωσ αποκικεσ 
γλυκοφ νεροφ.  
Ο Βόλγασ αποτελεί ςθμαντικι ποτάμια οδό, αφοφ ςυνδζει με ζνα δίκτυο διωρφγων 
τθν Αηοφικι, τθ Λευκι, τθ Βαλτικι και τθ Μαφρθ κάλαςςα (Διϊρυγα Βόλγα-
Βαλτικισ, Διϊρυγα Βόλγα-Ντον κ.ά.). Ωςτόςο, για αρκετοφσ μινεσ τον χρόνο 
παγϊνει, δυςχεραίνοντασ τισ μεταφορζσ εκείνθ τθν περίοδο. 

Ο Δοφναβθσ (αντίκετα από τον Βόλγα, που ρζει μόνο ςε ζνα κράτοσ) είναι το 
διεκνζσ ποτάμι τθσ Ευρϊπθσ, αφοφ διαρρζει εννιά χϊρεσ και περνά από τζςςερισ 
πρωτεφουςεσ! Η χριςθ των νερϊν του ρυκμίηεται με διεκνείσ 
ςυνκικεσ. Ο Δοφναβθσ πθγάηει από τον Μζλανα Δρυμό ςτθ Γερμανία και εκβάλλει 
ςτθ Μαφρθ κάλαςςα. Με ζνα ςφςτθμα διωρφγων ενϊνεται με τον ινο (Διϊρυγα 
Μάιν-Δοφναβθ), κακϊσ και με τουσ ποταμοφσ Ζλβα (Διϊρυγα Δοφναβθ-Μολδάβα) 
και Πντερ. Ζτςι, ςυνδζει τθ Μαφρθ κάλαςςα με τον Ατλαντικό Ωκεανό, τθ Βόρεια 
και τθ Βαλτικι κάλαςςα!  

Τα τελευταία χρόνια, ζνα ζργο-μαμοφκ κόςτουσ 17 δις. δολαρίων μπαίνει ςτα 
ςκαριά με τθ ςυνεργαςία Ελλάδασ, Σερβίασ και Βόρειασ Μακεδονίασ και 
αναβακμίηει τθ Θεςςαλονίκθ ςε κεντρικό κόμβο μεταφορϊν προσ τθν Κεντρικι 
Ευρϊπθ, Ρρόκειται για τθν πλωτι ςφνδεςθ τθσ Θεςςαλονίκθσ με το Βελιγράδι και 
τθν Κεντρικι Ευρϊπθ μζςω των ποταμϊν Αξιοφ και Μοράβα. Η βαλκανικι διϊρυγα 
κα ζχει ςυνολικό μικοσ 650 χλμ. και κα διαςχίηει Ελλάδα, Βόρεια Μακεδονία και 
Σερβία καταλιγοντασ ςτον Δοφναβθ,  ενϊνοντασ τισ Βαλκανικζσ χϊρεσ με τισ χϊρεσ 
τθσ Κεντρικισ Ευρϊπθσ και όχι μόνο. Ρρόκειται για ζνα φιλόδοξο αναπτυξιακό 
project που ανοίγει νζουσ ορίηοντεσ τόςο ςτισ μεταφορζσ εμπορευμάτων και 
ανκρϊπων όςο και ςτον τουριςμό, αλλά κυρίωσ αναβακμίηει τον κομβικό ρόλο τθσ 
Θεςςαλονίκθσ κακιςτϊντασ τθν πφλθ του ποτάμιου δικτφου τθσ Ε.Ε. και κεντρικό 
κόμβο διακίνθςθσ φορτίων από και προσ τθν Ευρϊπθ. 

 
 



Γενικι περιγραφι τθσ δοκιμαςίασ 

 

Μζςα από αυτι τθ δοκιμαςία, οι ςυμμετζχοντεσ μποροφν να περιπλανθκοφν ςτθν 
Ευρϊπθ διαςχίηοντασ τουσ πλωτοφσ δρόμουσ που δθμιοφργθςε θ φφςθ και 
βελτίωςε ο άνκρωποσ. Το ταξίδι ξεκινά από τθ Θεςςαλονίκθ, όπου ςτο μζλλον κα 
βρίςκεται θ πφλθ τθσ Ευρωπαϊκισ ποτάμιασ διαδρομισ για τισ χϊρεσ τθσ 
Μεςογείου. Ξεκινϊντασ από τον Αξιό και μζςω του Δοφναβθ και των υπόλοιπων 
διαςυνδεμζνων ποταμϊν, κα είναι δυνατι θ επικοινωνία και θ μεταφορά αγακϊν, 
ανκρϊπων αλλά και πολιτιςμϊν, ςχεδόν ςε κάκε γωνιά τθσ Ευρϊπθσ. 

Η δοκιμαςία αφορά ςτθ δυνατότθτα επικοινωνίασ ανάμεςα ςε τζςςερισ 
Ευρωπαϊκζσ χϊρεσ και τθν εμπορικι μεταφορά-ανταλλαγι των κφριων προϊόντων 
που παράγονται ςε κάκε περιοχι. Η μετακίνθςθ γίνεται με τθ βοικεια των πλωτϊν 
διαδρομϊν που παρζχουν τα ποτάμια Δοφναβθσ για τθ ουμανία, Βιςτοφλασ για 
τθν Ρολωνία, Ζλβασ για τθν Γερμανία και ινοσ για τθν Ολλανδία. Το ρομπότ-
μεταφορζασ ξεκινά από τον Αξιό και μεταφζρει τα κφρια προϊόντα που παράγονται 
ςε δφο από τισ τζςςερισ παραπάνω χϊρεσ, μζταλλο από τθ ουμανία, γαιάνκρακα 
από τθν Ρολωνία, αυτοκίνθτα από τθν Γερμανία και γεωργικά προϊόντα από τθν 
Ολλανδία. Οι πφργοι που υπάρχουν ςτθν είςοδο  κάκε χϊρασ αντιπροςωπεφουν τθν 
ανάγκθ των πλωτϊν μζςων να ανεβαίνουν ι να κατεβαίνουν επίπεδο, λόγω τθσ 
υψομετρικισ διαφοράσ ανάμεςα ςτισ πλωτζσ διαδρομζσ, προκειμζνου να ζχουν 
πρόςβαςθ ςε όλεσ τισ διαςυνδεμζνεσ περιοχζσ.   

 

υμμετζχοντεσ  

1. Ηλικίεσ μακθτϊν: Α’ μζχρι Γ’ Γυμναςίου (12-15 ετϊν) 

1.1. Ανϊτατο όριο θλικίασ των μακθτϊν/τριϊν κατά τθ διάρκεια του διαγωνιςμοφ 
είναι τα 15 ζτθ. 

1.2. Σε κάκε ομάδα επιτρζπεται θ ςυμμετοχι ενόσ μζλουσ θλικίασ κάτω των 12 
ετϊν. 

2. Άτομα ανά ομάδα: Από 2 ζωσ 3 μακθτζσ και 1 προπονθτισ/τρια 

3. Προπονθτισ/τρια: Ο/θ προπονθτισ/τρια τθσ ομάδασ κα πρζπει να είναι 
τουλάχιςτον 20 ετϊν και επιτρζπεται να ςυμμετζχει με όςεσ ομάδεσ επικυμεί, 
αρκεί: 

3.1. Στον περιφερειακό διαγωνιςμό να ςυμμετζχει με μζχρι δφο ίδια ρομπότ.  
3.2. Στον τελικό διαγωνιςμό κάκε ομάδα να χρθςιμοποιεί διαφορετικό ρομπότ. 

4. Κάκε μακθτισ/τρια μπορεί να ςυμμετζχει μόνο ςε μία ομάδα.  

 

 

  



Επιτρεπόμενα υλικά καταςκευισ του ρομπότ 

 

 Μικροεπεξεργαςτισ LEGO NXT ι EV3, κινθτιρεσ και αιςκθτιρεσ από τα πακζτα LEGO 
και τθσ HiTechnic, μόνο αυτοί που φαίνονται ςτθ διπλανι εικόνα. Κάκε ομάδα 
μπορεί να χρθςιμοποιιςει μόνο ζναν μικροεπεξεργαςτι, μζχρι 4 κινθτιρεσ και μζχρι 
4 αιςκθτιρεσ. 

 Δομικά ςτοιχεία από 
οποιοδιποτε πακζτο τθσ 
LEGO. Απαγορεφεται θ χριςθ 
οποιουδιποτε άλλου δομικοφ 
ι ςτερεωτικοφ υλικοφ. 

 Για τον προγραμματιςμό των 
ρομπότ επιτρζπεται θ χριςθ 
οποιουδιποτε λογιςμικοφ 
και filmware.  

 Οι ομάδεσ πρζπει να είναι 
εφοδιαςμζνεσ με τα 
απαιτοφμενα λογιςμικά για 
τον προγραμματιςμό των 
καταςκευϊν τουσ. Το 
πρόγραμμα πρζπει να ζχει 
«φορτωκεί» ςτον 
μικροεπεξεργαςτι πριν τθν 
εκκίνθςθ του διαγωνιςμοφ. 

 Οι ομάδεσ κα πρζπει να 
ζχουν μαηί τουσ όλα τα 
απαραίτθτα υλικά για τθ 
ςυναρμολόγθςθ του ρομπότ, 
κακϊσ και επιπλζον υλικά 
που ενδεχομζνωσ να τουσ 
χρειαςτοφν. 

 

Κανονιςμοί διαγωνιςμοφ 

 

1. Πλεσ οι ομάδεσ πρζπει να κατευκυνκοφν ςτθ κζςθ θ οποία κα τουσ δοκεί κατά 
τθν εγγραφι, να τακτοποιθκοφν και να περιμζνουν τθν ανακοίνωςθ για τθν 
ζναρξθ του χρόνου ςυναρμολόγθςθσ. 

2. Απαγορεφεται θ είςοδοσ των προπονθτϊν ςτον αγωνιςτικό χϊρο και ςτον 
χϊρο ςυναρμολόγθςθσ κακ' όλθ τθ διάρκεια του αγϊνα, κακϊσ επίςθσ κάκε 
επικοινωνία με τισ ομάδεσ τουσ. 

3. Οι λειτουργίεσ bluetooth και Wi-Fi των μικροεπεξεργαςτϊν και των φορθτϊν 



υπολογιςτϊν των ομάδων κα πρζπει να είναι απενεργοποιθμζνεσ κακ' όλθ τθ 
διάρκεια των αγωνιςτικϊν γφρων. 

4. Πλα τα δομικά υλικά που κα χρθςιμοποιθκοφν για τθν καταςκευι του ρομπότ 
κα πρζπει να είναι ανεξάρτθτα μεταξφ τουσ πριν τθν ζναρξθ του χρόνου 
ςυναρμολόγθςθσ.  

5. Ο χρόνοσ ςυναρμολόγθςθσ/δοκιμϊν είναι 150 λεπτά. Η ςυναρμολόγθςθ κα 
γίνει πριν τον πρϊτο αγωνιςτικό γφρο.  

6. Απαγορεφεται θ χριςθ φυλλαδίων, φωτογραφιϊν ι οποιοδιποτε άλλου 
υποςτθρικτικοφ υλικοφ, είτε ςε θλεκτρονικι είτε ςε άλλθ μορφι, για τθ 
ςυναρμολόγθςθ του ρομπότ. 

7. Σο μζγιςτο επιτρεπτό μζγεκοσ του ρομπότ είναι 25x25x25 εκατοςτά κατά τθν 
εκκίνθςθ τθσ δοκιμαςίασ, χωρίσ να ςυμπεριλαμβάνονται τα καλϊδια 
ςφνδεςθσ κινθτιρων/αιςκθτιρων. Κατά τθ διάρκεια τθσ δοκιμαςίασ, δεν 
υπάρχει περιοριςμόσ ςτο μζγεκοσ του ρομπότ, με τθν προχπόκεςθ θ προβολι 
του να είναι μζςα ςτο τετράγωνο του τερματιςμοφ μετά τθν ακινθτοποίθςθ 
του, χωρίσ να ςυμπεριλαμβάνονται τα καλϊδια ςφνδεςθσ 
κινθτιρων/αιςκθτιρων. 

8. Μετά τθν ολοκλιρωςθ τθσ ςυναρμολόγθςθσ, οι ομάδεσ παραδίδουν τα ρομπότ 
για ζλεγχο διαςτάςεων και παίρνουν ςειρά προτεραιότθτασ για τισ δοκιμζσ. 
Στθ ςυνζχεια, κάκε ομάδα ζχει ςτθ διάκεςι τθσ χρόνο για δοκιμζσ ςτθν πίςτα 
με ςειρά προτεραιότθτασ (όςεσ δοκιμζσ είναι εφικτό να γίνουν μζχρι τθ λιξθ 
των 150 λεπτϊν). Η ςειρά προτεραιότθτασ και θ διάρκεια τθσ κάκε δοκιμισ, 
ανακοινϊνεται από τον κριτι τθσ πίςτασ. 

9. Μετά τθ λιξθ των 150 λεπτϊν ι όταν μια ομάδα κεωρεί ότι ζχει τελειϊςει με 
τισ δοκιμζσ τθσ, παραδίδει το ρομπότ για τελικό ζλεγχο ςτο χϊρο απομόνωςθσ 
και παίρνει ςειρά προτεραιότθτασ για τον πρϊτο αγωνιςτικό γφρο. 

10. τουσ περιφερειακοφσ διαγωνιςμοφσ κα πραγματοποιθκοφν τρεισ 
αγωνιςτικοί γφροι. Ρριν τθν ζναρξθ κάκε αγωνιςτικοφ γφρου και μόνο φςτερα 
από εντολι του κριτι, ζνα μζλοσ τθσ ομάδασ παίρνει το ρομπότ από τον χϊρο 
απομόνωςθσ, το παραδίδει για ζλεγχο μεγζκουσ και ενεργοποιεί τθν κεντρικι 
μονάδα. Στθ ςυνζχεια ανοίγει το μοναδικό πρότηεκτ (project) με όνομα  
«POTAMIA» που επιτρζπεται να υπάρχει και επιλζγει το πρόγραμμα 
«RUN2020» για να διαγωνιςτεί. 

11. τον τελικό διαγωνιςμό κα πραγματοποιθκοφν δφο προκριματικοί και δφο 
τελικοί αγωνιςτικοί γφροι. Στουσ τελικοφσ αγωνιςτικοφσ γφρουσ κα υπάρχει και 
μία ζξτρα δοκιμαςία, θ οποία κα ανακοινωκεί ςτισ 12 ομάδεσ που κα 
προκρικοφν, μετά τθ λιξθ των δφο πρϊτων αγωνιςτικϊν γφρων. Η τελικι 
κατάταξθ κα διαμορφωκεί αποκλειςτικά με τθ βακμολογία που κα 
ςυγκεντρϊςουν τα ρομπότ ςτουσ δφο τελευταίουσ γφρουσ με τθν ζξτρα 
δοκιμαςία. 

12. Η οργανωτικι επιτροπι κα ελζγξει όλα τα ρομπότ κατά τθ διάρκεια των 
δοκιμϊν και του πρϊτου αγωνιςτικοφ γφρου και κα ανακοινϊςει ποια 
πλθροφν τισ προδιαγραφζσ για να αγωνιςτοφν, ποια κα αποκλειςτοφν και 



ποια κα αγωνιςτοφν με ποινι 50% τθσ βακμολογίασ που κα ςυγκεντρϊςουν.  

13.  Το ρομπότ πρζπει να τοποκετθκεί ςτθν περιοχι εκκίνθςθσ ζτςι ϊςτε θ κάκετθ 
προβολι του να είναι εξ ολοκλιρου μζςα ςτον χϊρο εκκίνθςθσ.  Ο χρόνοσ τθσ 
δοκιμαςίασ ξεκινά όταν δϊςει το ανάλογο ςιμα ο κριτισ. Δεν επιτρζπεται να 
χρθςιμοποιθκεί χάρακασ ι οποιοδιποτε άλλο βοικθμα ςτθν τοποκζτθςθ του 
ρομπότ ςτθ κζςθ εκκίνθςθσ και το πζραςμα δεδομζνων ςτο πρόγραμμα είτε 
περιςτρζφοντασ κομμάτια του ρομπότ, είτε αλλάηοντασ κζςθ εκκίνθςθσ του 
ρομπότ, είτε με οποιονδιποτε άλλο τρόπο. Αν αναγνωριςτοφν τζτοιου είδουσ 
ρυκμίςεισ από τον κριτι, τότε θ ομάδα κα κλθκεί να δϊςει εξθγιςεισ για τθ 
ςτρατθγικι που ακολουκεί ο αλγόρικμόσ τθσ. Οι διαγωνιηόμενοι πρζπει να 
περιμζνουν το ςιμα του κριτι για να κζςουν το ρομπότ ςε κίνθςθ (εκτελζςουν 
το πρόγραμμα). 

14. Δεν επιτρζπεται τα μζλθ τθσ ομάδασ να αγγίξουν τθν πίςτα τθσ πρόκλθςθσ ι 
το ρομπότ κατά τθ διάρκεια κάκε αγωνιςτικοφ γφρου. 

15. Το ρομπότ μπορεί να αφιςει ςτθν πίςτα κομμάτι/α τα οποία δεν περιζχουν 
κφρια μζρθ του (ελεγκτισ, κινθτιρεσ, αιςκθτιρεσ). Αν ζνα τζτοιο κομμάτι 
αγγίηει τθν πίςτα ι ςτοιχεία τθσ πρόκλθςθσ και δεν αγγίηει το ρομπότ, τότε δεν 
κεωρείται ςαν μζροσ του ρομπότ. 

16. Ο υπολογιςμόσ τθσ βακμολογίασ και του χρόνου ανακοινϊνεται από τουσ 
κριτζσ ςτο τζλοσ κάκε αγωνιςτικοφ γφρου. Ο αρχθγόσ κάκε ομάδασ υπογράφει 
το ζντυπο αποδοχισ τθσ βακμολογίασ - χρόνου. 

17. Αν υπάρχει οποιαδιποτε αβεβαιότθτα για τθ βακμολόγθςθ κατά τθ διάρκεια 
τθσ πρόκλθςθσ, ο κριτισ λαμβάνει τθν τελικι απόφαςθ, ςε ςυνεργαςία με τθν 
οργανωτικι επιτροπι. 

18. Η προςπάκεια ενόσ ρομπότ τελειϊνει κανονικά όταν ακινθτοποιθκεί 
αυτόνομα μζςα ςτθν περιοχι τερματιςμοφ και θ προβολι του βρίςκεται εξ 
ολοκλιρου ι μερικϊσ μζςα ςε αυτιν. Τότε ο κριτισ καταχωρεί τθ 
βακμολογία και τον χρόνο ςτο αντίςτοιχο φφλλο βακμολογίασ. 

19. Η ομάδα χρεϊνεται χρόνο 2 λεπτά και βακμολογείται για όςα μζρθ τθσ 
δοκιμαςίασ εκτζλεςε μζχρι εκείνθ τθ ςτιγμι, εάν: 

a. Ο χρόνοσ τθν πρόκλθςθσ ζχει τελειϊςει. 

b. Το ρομπότ ακινθτοποιθκεί αυτόνομα εκτόσ τθσ περιοχισ τερματιςμοφ. 

c. Το ρομπότ ζχει βγει τελείωσ ζξω από τθν πίςτα και κινδυνεφει να πζςει 
ςτο πάτωμα. 

20. Η ομάδα χρεϊνεται χρόνο 2 λεπτά και ο κριτισ επιλζγει αν κα ακυρϊςει τθν 
προςπάκεια ι αν κα βακμολογιςει ζνα μζροσ τθσ, εάν: 

a. Οποιοδιποτε μζλοσ τθσ ομάδασ αγγίξει το ρομπότ κατά τθ διάρκεια του 
διαγωνιςμοφ χωρίσ τθν άδεια του κριτι. 

b. Υπάρξει παραβίαςθ των κανονιςμϊν τθσ πρόκλθςθσ. 

21. Η κατάταξθ των ομάδων ορίηεται από τθ μεγαλφτερθ βακμολογία που 
ςυγκζντρωςαν ςε ζναν από τουσ δφο αγωνιςτικοφσ γφρουσ. Σε περίπτωςθ 



ιςοβακμίασ, νικιτρια ανακθρφςςεται  θ ομάδα: 

a. με τθ μεγαλφτερθ βακμολογία ςτον άλλο αγωνιςτικό γφρο 

b. ι ςε περίπτωςθ νζασ ιςοβακμίασ, με τον καλφτερο χρόνο ςτον 
αγωνιςτικό γφρο με τθ μεγαλφτερθ βακμολογία 

c. ι ςε περίπτωςθ νζασ ιςοβακμίασ, με τον καλφτερο χρόνο ςτον άλλο  
αγωνιςτικό γφρο 

 

Η πίςτα τθσ δοκιμαςίασ  

 

 
Σα ςτοιχεία τθσ πίςτασ αναλυτικά, όπωσ φαίνονται και ςτο ςχιμα παραπάνω, είναι: 

 Η ςυνολικι διάςταςθ τθσ πίςτασ είναι 236Χ114 εκατοςτά. 

 Η βαςικζσ γραμμζσ ζχουν πάχοσ 2 εκατοςτά και μαφρο χρϊμα.  

 Η περιοχι εκκίνθςθσ είναι πράςινο τετράγωνο 25Χ25 εκατοςτά, με μαφρθ 
γραμμι πάχουσ 2 εκατοςτϊν ςτισ τρεισ πλευρζσ του. 

 Η περιοχι τερματιςμοφ είναι κόκκινο τετράγωνο 25Χ25 εκατοςτά, με μαφρθ 
γραμμι πάχουσ 2 εκατοςτϊν ςτισ τρεισ πλευρζσ του. 

 Η περιοχι του κϊδικα αποτελείται από τζςςερα μαφρα τετράγωνα 3,2Χ3,2 
εκατοςτά και τζςςερα χρωματιςτά τετράγωνα με το ίδιο μζγεκοσ. 

 Οι τζςςερισ πφργοι ανφψωςθσ ςτθν είςοδο κάκε χϊρασ ζχουν βάςθ 4,8Χ4,8 
εκατοςτά και είναι φτιαγμζνοι από δομικά ςτοιχεία Lego, αντίςτοιχου 
χρϊματοσ με τθν χϊρα. 

 Τα τζςςερα «προϊόντα» που βρίςκονται απζναντι από τθν είςοδο κάκε χϊρασ 
ζχουν βάςθ 4,8Χ3,2 εκατοςτά και είναι φτιαγμζνα από δομικά ςτοιχεία Lego, 
αντίςτοιχου χρϊματοσ με κάκε χϊρα. Για τα τζςςερα προϊόντα που κα 



επιλεγοφν για μεταφορά, υπάρχει ειδικι καταςκευι που τοποκετείται πάνω 
τουσ μετά τθν πλιρωςθ. 

 Οι τζςςερισ κφβοι επιλογισ προϊόντων ζχουν διάςταςθ 3,2Χ3,2 εκατοςτά και 
είναι φτιαγμζνοι από δομικά ςτοιχεία Lego, αντίςτοιχου χρϊματοσ με κάκε 
χϊρα. 

 Η πίςτα περιβάλλεται από τοίχο με φψοσ 7 εκατοςτά (± 2 εκατοςτά) 

 

Η πίςτα τθσ δοκιμαςίασ χωρίσ επεξθγιςεισ: 

 

 

 

Σα αντικείμενα τθσ δοκιμαςίασ 

 

Οι τζςςερισ πφργοι ανφψωςθσ που βρίςκονται ςτθν είςοδο κάκε χϊρασ και 
τοποκετοφνται ςτθν αντίςτοιχθ βάςθ, είναι καταςκευαςμζνοι με 14 τουβλάκια 6Χ1 
και ζχουν τθ μορφι που φαίνεται ςτισ παρακάτω φωτογραφίεσ (δφο όψεισ του 
κίτρινου πφργου): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Σα τζςςερα προϊόντα που βρίςκονται απζναντι από τθν είςοδο κάκε χϊρασ και 
τοποκετοφνται ςτθν αντίςτοιχθ βάςθ, είναι καταςκευαςμζνα από δφο τουβλάκια 
4Χ2, οκτϊ τουβλάκια 6Χ1 και ζχουν τθ μορφι που φαίνεται ςτθν παρακάτω 
φωτογραφία: (το κίτρινο προϊόν χωρίσ τθν καταςκευι και με τθν καταςκευι 
τοποκετθμζνθ): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Οι τζςςερισ κφβοι του κϊδικα είναι καταςκευαςμζνοι από τζςςερα τουβλάκια 4Χ2 
και ζχουν τθ μορφι που φαίνεται ςτθν παρακάτω φωτογραφία (κίτρινοσ κφβοσ): 

 

 

 

 

 

 

 

Περιγραφι τθσ δοκιμαςίασ 

 

Η κφρια αποςτολι του ρομπότ είναι να επιςκεφτεί τζςςερισ Ευρωπαϊκζσ χϊρεσ 
διαπλζοντασ τουσ πλωτοφσ ποταμοφσ και να μεταφζρει τα κφρια προϊόντα που 
παράγονται ςε δφο από αυτζσ. Η επιλογι των προϊόντων γίνεται με κλιρωςθ, θ 
οποία φαίνεται με τθν τοποκζτθςθ χρωματιςτϊν κφβων ςτα μαφρα τετράγωνα του 
κϊδικα. 

Ριο αναλυτικά, ξεκινϊντασ από το τετράγωνο εκκίνθςθσ (Θεςςαλονίκθ), το ρομπότ 



πρζπει να εκτελζςει όλεσ ι μζροσ από τισ παρακάτω δοκιμαςίεσ:  

Δοκιμαςία 1θ: Να «διαβάςει» τουσ δφο χρωματιςτοφσ κφβουσ που κα τοποκετθκοφν 
ςτθν περιοχι του κϊδικα με κλιρωςθ και να τουσ μεταφζρει ςτθν περιοχι τθσ 
εκκίνθςθσ. Το χρϊμα τθσ πρϊτθσ βάςθσ που ζχει κφβο, δείχνει τθν πρϊτθ χϊρα 
προοριςμοφ και το χρϊμα του κφβου πάνω τθσ δείχνει τθν πρϊτθ χϊρα προζλευςθσ. 
Αντίςτοιχα, το χρϊμα τθσ δεφτερθσ βάςθσ που ζχει κφβο, δείχνει τθν δεφτερθ χϊρα 
προοριςμοφ και το χρϊμα του κφβου πάνω τθσ δείχνει τθ δεφτερθ χϊρα 
προζλευςθσ. Σαν πρϊτθ χϊρα προοριςμοφ κεωρείται αυτι που κα ςυναντιςει 
πρϊτθ βγαίνοντασ από το τετράγωνο εκκίνθςθσ προσ τον κϊδικα. 

Δοκιμαςία 2θ: Να μεταφζρει τα τζςςερα προϊόντα που ορίηει ο κϊδικασ από τισ 
χϊρεσ προζλευςθσ ςτισ χϊρεσ προοριςμοφ, ςφμφωνα με τθν κλιρωςθ. 

Δοκιμαςία 3θ: Να μεταφζρει τον πφργο τθσ πρϊτθσ χϊρασ προοριςμοφ ςτο 
τετράγωνο του τερματιςμοφ, το οποίο παίηει το ρόλο τθσ πλατφόρμασ ανφψωςθσ, 
δθλϊνοντασ τθν ανφψωςθ του λόγω διαφοράσ ςτάκμθσ ανάμεςα ςτα ποτάμια. Μετά 
τθν ακινθτοποίθςθ του ρομπότ, θ βάςθ του πφργου πρζπει να ακουμπά πλιρωσ τθν 
πίςτα. 

 Δοκιμαςία 4θ: Να ακινθτοποιθκεί αυτόνομα μζςα ςτον τετράγωνο τερματιςμοφ, 
ολοκλθρϊνοντασ τθν αποςτολι του. 

Ρροςοχι: Κατεςτραμμζνα προϊόντα ι πφργοσ δεν βακμολογοφνται. 

Στον τελικό αγϊνα κα υπάρχει και μία ζξτρα δοκιμαςία (ι κανόνασ ζκπλθξθ) που κα 
ανακοινωκεί πριν τθν ζναρξθ των δφο τελευταίων αγωνιςτικϊν γφρων. Η ζξτρα 
δοκιμαςία κα αναφζρεται ςε ζνα ι δφο από τισ παρακάτω παραμζτρουσ και δεν κα 
επιβάλλει τθν αλλαγι τθσ καταςκευισ που ανταποκρίνεται ςτθ βαςικι δοκιμαςία: 

o Κίνθςθ πάνω ςτθν πίςτα: οι ομάδεσ να δείξουν ότι είναι ςε κζςθ να 
αλλάξουν τθ ςειρά/ακολουκία των κινιςεων που απαιτοφνται για τθ 
λφςθ τθσ βαςικισ δοκιμαςίασ 

o Χριςθ αιςκθτιρων: οι ομάδεσ να δείξουν ότι είναι ςε κζςθ να 
διαχειρίηονται τουσ αιςκθτιρεσ και να λφςουν κάποιο πρόβλθμα με 
τθν υπάρχουςα καταςκευι 

o Λιψθ αποφάςεων: οι ομάδεσ να δείξουν ότι είναι ςε κζςθ να 
εφαρμόςουν αλλαγζσ ι να προςκζςουν λειτουργίεσ /αποφάςεισ ςτο 
πρόγραμμα που ζχουν για τθ λφςθ τθσ βαςικισ δοκιμαςίασ 

 

Μζγιςτθ βακμολογία για τθν κφρια δοκιμαςία είναι οι 300 βακμοί (ςυν τουσ 
βακμοφσ τθσ ζξτρα δοκιμαςίασ που κα γίνουν γνωςτοί μαηί με τθν ανακοίνωςθ 
τθσ) και μζγιςτοσ χρόνοσ για τθν ολοκλιρωςι τθσ είναι τα 2 λεπτά. 

Αναλυτικά θ βακμολογία φαίνεται ςτον παρακάτω πίνακα: 

 

 

 



Πίνακασ βακμολογίασ τθσ δοκιμαςίασ 

 

τοιχείο δοκιμαςίασ  Βακμολογία 

Οι κφβοι του κϊδικα πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο τθσ 
εκκίνθςθσ. 

2Χ20 βακμοί για 
κάκε κφβο 

 

Οι κφβοι του κϊδικα πλιρωσ ζξω από τθ μαφρθ βάςθ τουσ. 2Χ10 βακμοί για 
κάκε κφβο 

 

Τα τζςςερα ςωςτά προϊόντα  πλιρωσ τοποκετθμζνα  και 
όρκια ςτθ βάςθ τουσ, ςτθ ςωςτι χϊρα προοριςμοφ.  

4Χ35 βακμοί για 
κάκε προϊόν 

 

Τα τζςςερα ςωςτά προϊόντα μερικϊσ  τοποκετθμζνα και 
όρκια ςτθ βάςθ τουσ, ςτθ ςωςτι χϊρα προοριςμοφ.  

4Χ20 βακμοί για 
κάκε προϊόν 

 

Τα τζςςερα ςωςτά προϊόντα  όχι όρκια, πλιρωσ ι μερικϊσ  
τοποκετθμζνα ςτθ βάςθ τουσ, ςτθ ςωςτι χϊρα προοριςμοφ. 

4Χ10 βακμοί για 
κάκε προϊόν 

 

Ο ςωςτόσ πφργοσ όρκιοσ (όλθ θ βάςθ του ακουμπά τθν 
πίςτα) και πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο τερματιςμοφ. 

40 βακμοί για τον 
πφργο 

 

Ο ςωςτόσ πφργοσ όρκιοσ, μερικϊσ μζςα ςτο τετράγωνο 
τερματιςμοφ, ι πλιρωσ μζςα ςτον τερματιςμό και όχι όρκιοσ 

20 βακμοί για τον 
πφργο 

 

Το ρομπότ τερμάτιςε αυτόνομα και θ προβολι του πλιρωσ 
μζςα ςτο τετράγωνο τερματιςμοφ. 

20 βακμοί για τον 
τερματιςμό 

 

Το ρομπότ τερμάτιςε αυτόνομα και θ προβολι του μερικϊσ 
μζςα ςτο τετράγωνο τερματιςμοφ. 

10 βακμοί για τον 
τερματιςμό 

 

Και τα τζςςερα προϊόντα των χωρϊν προοριςμοφ πλιρωσ 
τοποκετθμζνα  και όρκια ςτθ βάςθ τουσ. 

2Χ30 βακμοί για 
κάκε χϊρα 

 

Τα προϊόντα  των χωρϊν προζλευςθσ που δεν πρζπει να 
μετακινθκοφν βρίςκονται πλιρωσ εκτόσ τθσ βάςθσ τουσ. 

4Χ-5  βακμοί για 
κάκε προϊόν 

 

 Κφρια 
βακμολογία 

 

Ζξτρα δοκιμαςία   

 υνολικι 
βακμολογία 

 

υνολικόσ χρόνοσ δοκιμαςίασ Δευτερόλεπτα  

 

 



Η διαδικαςία τθσ κλιρωςθσ 

 
Η διαδικαςία τθσ κλιρωςθσ, πριν από κάκε αγωνιςτικό γφρο και όταν τα ρομπότ 
βρίςκονται ςτον χϊρο τθσ καραντίνασ: 
 
1. Αφοφ τοποκετθκοφν όλα τα ςτακερά αντικείμενα τθσ πίςτασ (τζςςερισ πφργοι 

και δεκαζξι προϊόντα), ζνασ κόκκινοσ, ζνασ κίτρινοσ, ζνασ πράςινοσ και ζνασ 
μπλε κφβοσ τοποκετοφνται ςε αδιαφανζσ δοχείο ι ςακοφλα και κλθρϊνονται 
με τθ ςειρά:  
1.1. Το χρϊμα του πρϊτου κφβου δθλϊνει τθν πρϊτθ χϊρα προοριςμοφ και το 

χρϊμα του δεφτερου κφβου δθλϊνει τα προϊόντα που πρζπει να 
μεταφερκοφν ςτθν πρϊτθ χϊρα προοριςμοφ από τισ δφο χϊρεσ 
προζλευςθσ.  

1.2. Το χρϊμα του τρίτου κφβου δθλϊνει τθ δεφτερθ χϊρα προοριςμοφ και το 
χρϊμα του τζταρτου κφβου δθλϊνει τα προϊόντα που πρζπει να 
μεταφερκοφν ςτθ δεφτερθ χϊρα προοριςμοφ από τισ δφο χϊρεσ 
προζλευςθσ.  

1.3. Τζςςερισ καταςκευζσ τοποκετοφνται ςτα τζςςερα προϊόντα που 
κλθρϊκθκαν και πρζπει να μεταφερκοφν. 
 

2. Για παράδειγμα, από τθν κλιρωςθ ζχουμε τουσ τζςςερισ κφβουσ με τθν εξισ 
ςειρά: κίτρινοσ, κόκκινοσ, μπλε και πράςινοσ. Αυτό ςθμαίνει ότι: 
2.1.  Η κίτρινθ και θ μπλε είναι οι περιοχζσ προοριςμοφ, ενϊ θ κόκκινθ και θ 

πράςινθ είναι οι περιοχζσ προζλευςθσ.  
2.2. Στο μαφρο τετράγωνο του κϊδικα που αντιςτοιχεί ςτθν κίτρινθ περιοχι, 

τοποκετείται ζνασ κόκκινοσ κφβοσ, δθλϊνοντασ ότι ςτθν κίτρινθ περιοχι 
πρζπει να μεταφερκοφν τα κόκκινα προϊόντα από τθν κόκκινθ και τθν 
πράςινθ περιοχι.  

2.3. Στο μαφρο τετράγωνο του κϊδικα που αντιςτοιχεί ςτθν μπλε περιοχι, 
τοποκετείται ζνασ πράςινοσ κφβοσ, δθλϊνοντασ ότι ςτθν μπλε περιοχι 
πρζπει να μεταφερκοφν τα πράςινα προϊόντα από τθν κόκκινθ και τθν 
πράςινθ περιοχι.   

2.4. Ράνω ςτα κόκκινα και πράςινα προϊόντα τθσ κόκκινθσ και πράςινθσ 
περιοχισ τοποκετοφνται οι καταςκευζσ που ορίηουν τθ μεταφοράσ τουσ. 

2.5. Το ρομπότ πρζπει: 
2.5.1. να μεταφζρει τον κόκκινο και τον πράςινο κφβο από τθν περιοχι του 

κϊδικα πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο τθσ εκκίνθςθσ. 
2.5.2. να μεταφζρει τα δφο κόκκινα προϊόντα τθσ κόκκινθσ και τθσ πράςινθσ 

περιοχισ και να τα τοποκετιςει ςτθν κίτρινθ περιοχι, αντικακιςτϊντασ 
τα μπλε και πράςινα που υπάρχουν εκεί, με οποιονδιποτε τρόπο. Μετά 
τθν ολοκλιρωςθ τθσ δοκιμαςίασ ςτθν κίτρινθ περιοχι πρζπει να 
υπάρχουν ζνα κίτρινο και τρία κόκκινα προϊόντα. Τα προϊόντα που 
αντικαταςτάκθκαν μποροφν να βρίςκονται ςε οποιαδιποτε κζςθ εκτόσ 
τθσ βάςθσ τουσ. 

2.5.3. να μεταφζρει τα δφο πράςινα προϊόντα τθσ κόκκινθσ και τθσ 
πράςινθσ περιοχισ και να τα τοποκετιςει ςτθν μπλε περιοχι, 



αντικακιςτϊντασ τα κόκκινα και κίτρινα που υπάρχουν εκεί, με 
οποιονδιποτε τρόπο. Μετά τθν ολοκλιρωςθ τθσ δοκιμαςίασ ςτθν μπλε 
περιοχι πρζπει να υπάρχουν ζνα μπλε και τρία πράςινα προϊόντα. Τα 
προϊόντα που αντικαταςτάκθκαν μποροφν να βρίςκονται ςε 
οποιαδιποτε κζςθ εκτόσ τθσ βάςθσ τουσ. 

2.5.4. Να μεταφζρει τον κίτρινο πφργο όρκιο, με τθ βάςθ να ακουμπά τθν 
πίςτα, ςτο τετράγωνο του τερματιςμοφ. Επιλζγεται ο κίτρινοσ πφργοσ,  
γιατί το τετράγωνο του κϊδικα που αντιςτοιχεί ςτθν κίτρινθ περιοχι, 
βρίςκεται πιο κοντά ςτθν εκκίνθςθ από το τετράγωνο του κϊδικα που 
αντιςτοιχεί ςτθν μπλε περιοχι.  

2.5.5. Να ακινθτοποιθκεί αυτόνομα ςτο τετράγωνο τερματιςμοφ. 

 

Παραδείγματα 

 

Σφμφωνα με τθν κλιρωςθ του παραδείγματοσ, ζχουμε: 

 Η τοποκζτθςθ των κφβων του κϊδικα είναι θ παρακάτω (παράγραφοι 2.1, 2.2 
και 2.3 ςτισ οδθγίεσ): 

 

 

 

 

 

 

 Ράνω ςτα κόκκινα και πράςινα προϊόντα τθσ κόκκινθσ (πρϊτθ φωτογραφία) και 
πράςινθσ (δεφτερθ φωτογραφία) περιοχισ τοποκετοφνται οι καταςκευζσ που 
ορίηουν τθ μεταφοράσ τουσ (παράγραφοσ 2.4 ςτισ οδθγίεσ), όπωσ φαίνεται 
παρακάτω: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Τα προϊόντα ςτθν πράςινθ περιοχι 
μετά τθν τοποκζτθςθ των καταςκευϊν 



 
 
 
 
 

 
 

 

 

 
 Ο κόκκινοσ και ο πράςινοσ κφβοσ μεταφζρκθκαν από τθν περιοχι του κϊδικα 

πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο τθσ εκκίνθςθσ (παράγραφοσ 2.5.1 ςτισ οδθγίεσ): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Τα δφο κόκκινα προϊόντα τθσ κόκκινθσ και τθσ πράςινθσ περιοχισ 
τοποκετθμζνα ςτθν κίτρινθ περιοχι, ζχοντασ αντικαταςτιςει το μπλε και το 
πράςινο που υπάρχουν εκεί, με οποιονδιποτε τρόπο. (παράγραφοσ 2.5.2 ςτισ 
οδθγίεσ): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Τα προϊόντα ςτθν κόκκινθ περιοχι 
μετά τθν τοποκζτθςθ των καταςκευϊν 



 Τα δφο πράςινα προϊόντα τθσ κόκκινθσ και τθσ πράςινθσ περιοχισ 
τοποκετθμζνα ςτθν μπλε περιοχι, ζχοντασ αντικαταςτιςει το κίτρινο και το 
κόκκινο που υπάρχουν εκεί, με οποιονδιποτε τρόπο (παράγραφοσ 2.5.3 ςτισ 
οδθγίεσ): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Ο κίτρινοσ πφργοσ όρκιοσ, με τθ βάςθ να ακουμπά τθν πίςτα, πλιρωσ μζςα 
ςτο τετράγωνο του τερματιςμοφ. Επιλζχτθκε ο κίτρινοσ πφργοσ,  γιατί 
ανάμεςα ςτισ δφο περιοχζσ προοριςμοφ (κίτρινθ και μπλε), το τετράγωνο του 
κϊδικα που αντιςτοιχεί ςτθν κίτρινθ περιοχι βρίςκεται πιο κοντά ςτθν 
εκκίνθςθ από το τετράγωνο του κϊδικα που αντιςτοιχεί ςτθν μπλε περιοχι. 
(παράγραφοσ 2.5.4 ςτισ οδθγίεσ): 

 

 

 

 

 

 

 

 Το ρομπότ πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο τερματιςμοφ, αυτόνομα 
ακινθτοποιθμζνο. Ο κίτρινοσ πφργοσ όρκιοσ, με τθ βάςθ να ακουμπά τθν πίςτα, 
πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο του τερματιςμοφ. (παράγραφοσ 2.5.5 ςτισ 
οδθγίεσ): 

 

 

 

 

 

 



Παραδείγματα  

 

1. Για τθ μεταφορά των κφβων του κϊδικα 
 

  

  

  
 
 
 
 
 
 
 

Οι κφβοι του κϊδικα πλιρωσ μζςα ςτο 
τετράγωνο τθσ εκκίνθςθσ (20+20 βακμοί) 

Οι κφβοι του κϊδικα πλιρωσ μζςα ςτο 
τετράγωνο τθσ εκκίνθςθσ (20+20 βακμοί) 

Οι κφβοι του κϊδικα πλιρωσ ζξω από τθ μαφρθ 
βάςθσ τουσ (10+10 βακμοί) 

Ζνασ κφβοσ του κϊδικα πλιρωσ μζςα και ζνασ 
πλιρωσ ζξω από τθ μαφρθ βάςθ του (20+10 

βακμοί) 

Οι κφβοι του κϊδικα πλιρωσ ζξω από τθ μαφρθ 
βάςθσ τουσ (10+10 βακμοί)  

Οι κφβοι του κϊδικα πλιρωσ ζξω από τθ μαφρθ 
βάςθσ τουσ (10+10 βακμοί) 



2. Για τθν τοποκζτθςθ των προϊόντων 
 

  

  

  

  

Το προϊόν όρκιο και πλιρωσ μζςα ςτθ βάςθ 
του (35 βακμοί) 

Το προϊόν όρκιο και μερικϊσ μζςα ςτθ βάςθ 
του (20 βακμοί) 

Το προϊόν όχι όρκιο και πλιρωσ μζςα ςτθ 
βάςθ του (10 βακμοί) 

Το προϊόν όχι όρκιο και μερικϊσ μζςα ςτθ 
βάςθ του (10 βακμοί) 

Το προϊόν όρκιο και πλιρωσ μζςα ςτθ βάςθ 
του (35 βακμοί) 

Το προϊόν όχι όρκιο και μερικϊσ μζςα ςτθ 
βάςθ του (10 βακμοί) 

Κατεςτραμμζνο προϊόν δεν βακμολογείται 



3. Για τθν τοποκζτθςθ του πφργο και τον τερματιςμό 

 

  

  

  
 

Ο πφργοσ όρκιοσ (θ βάςθ του ακουμπάει 
ςτθν πίςτα) και πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο 

του τερματιςμοφ  (40 βακμοί) 

Ο πφργοσ όρκιοσ και πλιρωσ μζςα  και το 
ρομπότ πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο του 

τερματιςμοφ (40+20 βακμοί) 

Ο πφργοσ όρκιοσ (θ βάςθ του ακουμπάει 
ςτθν πίςτα) και μερικϊσ μζςα ςτο τετράγωνο 

του τερματιςμοφ  (20 βακμοί) 

Ο πφργοσ όρκιοσ και μερικϊσ μζςα  και το 
ρομπότ πλιρωσ μζςα ςτο τετράγωνο του 

τερματιςμοφ (20+20 βακμοί) 

Κατεςτραμμζνοσ πφργοσ δεν βακμολογείται 


